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(57) Abstract: The invention concerns a nnethod for removing skin from the bodies of animals, preferably the bodies of fowls, and 
a device for implementing said method. Known devices comprise skin-removing rollers, designed lo enable height adjusimeni via 
a control cam. Said devices, however, have the disadvantage of not enabling the rollers to be accurately positioned on the bodies of 
animals of different shapes, in particular on bodies with curves. The invention aims at supplying a device and a method ensuring 
optimal positioning enabling ihe skin to be removed without damage. This is achieved by the fact that the inventive device comprises 
skin-removing rollers with two degrees of freedom, thereby enabling said rollers to be opumally positioned, independently of the 
size of the animal body. 

[Fortsenurtg auf der nachsten Seite] 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung beirifft ein Verfahren zum Enlhiiuien von TierkOrpem, vorzugsweise Geflugelkorpem, 
sowie eine Vorrichtung zur Durchfiihning desselben. Bekannie Vorrichtungen verfugen uber Enthauiewalzen. die iiber eine Sieuer- 
kurve hOhenversieUbar ausgebildet sind. Sie weisen jedoch den Nachtdl auA daB eine exakie Positioniening der Enthauiewalzen an 
unterschiedlich geformien, insbesondere auch geknimmten Tierkdrpem nichi moglich isL Der Erfindung liegt damii die Aufgabe 
zugrunde, eine Vorrichtung und ein Verfahren voauschJagen, mil der bzw. mil dem eine opiimale Positioniening zur Erzielung eines 
beschadigungsfreien Ehthauieergebnisses gewahrleisiei isi. Dadurch. dafl die erfindungsgemaBe Vorrichtung Enthauiewalzen mit 
zwei Freiheitsgraden aufweisi. isi eine optimale Posiiionierung der Enthauiewalzen unabhangig von der Tierkbrpergrofie gewahr- 
leistet 
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5 Verfahren zum Enthauten von Tierkorpern und/oder Tierkorperteilen sowie Vor- 
richtung zur Durchfuhrung desselben 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Enthauten von relativ dazu geradlinig be- 
wegbaren Tierkorpern und/oder Tierkorperteilen, vorzugsweise Gefliigel, umfassend 

10 mindestens zwei parallel zueinander angeordnete, sich im wesentlichen in der Bewe- 
gungsrichtung erstreckende und um entsprechend ausgerichtete Drehachsen gegenlaufig 
zueinander umlaufende Enthautewalzen, wenigstens einen Walzenantrieb fur die Ent- 
hautev/alzen sowie eine Aufnahme zur Lagening der Enthautewalzen, wobei die Auf- 
nahme in einer Bearbeitungsmaschine in einer Hohenverstelleberie hohenverstellbar 

15 angeordnet ist, die senkrecht zu der von den beiden Walzendrehachsen aufgespannten 
Ebene liegt und durch den Vektor der geradlinigen Bewegung bestimmt ist. Des weite- 
ren betrifft die Erfindung ein Verfahren zum Enthauten von Tierkorpern und/oder Tier- 
korperteilen. 

20 Vorrichtungen der gattungsgemaBen Art dienen zum Enthauten von Tierkorpern 

und/oder Tierkorperteilen, insbesondere zum Enthauten von Gefliigelkorpera, wobei die 
Haut beun Eintritt in die Enthautevorrichtung ublicherweise noch nahezu voUstandig 
am Korper angeordnet ist. So ist aus der US 4 459 721 beispielsweise eine Enthautevor- 
richtung bekannt, bei der zwei gegenlaufig antreibbare Enthautewalzen Haut von Tier- 

25 karpem, namlich von Geflugelkorpem, abziehen. Die Enthautewalzen sind beidseitig 
gelagert xmd viber einen gemeinsamen Antrieb antreibbar. Die bekannte Vorrichtung ist 
als Handvorrichtung ausgebildet und ais solche nur mit sehr hohem Aufwand oder gar 
nicht in eine automatisierte Gefliigelbearbeitungsmaschine integrierbar. Ein wesentli- 
ches Problem besteht darin, daB das vollstandige Ablosen der Haut von in der Regel 

30 gekriimmten Geflugelkorpem nur durch Drehen bzw. durch kippendes Nachfuhren des 
GeflQgelkorpers uber die Enthautewalzen erfolgen kann, was jedoch in einer automati- 
sierten Geflugelbearbeitungsmaschine mit Sattelforderem, die sich geradlinig bewegen, 
nur schwer oder gar nicht zu realisieren ist Ein weiterer Nachteil besteht darin, daB das 
Abfuhren der vom Tierkorper abgezogenen Haut durch die beidseitige Lagerung der 
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Enthautewalzen haufig zu Problemen fuhrt, da sich die abgezogenen und abgetrennte 
Haut in der Vorrichtung verfangen ujid diese somit verstopfen kann. 

Eine weitere Vorrichtung mit den Merkmalen des Oberhegriffs des Anspruchs 1 ist aus 
5 der DE 37 36 40 1 bekannt. Diese Vorrichtung weist ebenfalls den Nachteil auf, daB eine 
exakte Positionierung der Enthauteelemente bzw. Enthautewalzen am Tierkorper nur 
ungenau moglich ist Ein weiterer Nachteil besteht darin, daB die AuswahJ eines An- 
griffspunktes der Enthautewalzen am Tierkorper nicht &ei wahlbai ist. Die staire An- 
ordnung der Enthautewalzen fuhrt insbesondere bei zu bearbeitenden, gekriiminten 
1 0 Tierkorpem zu unbefriedigenden Enthauteergebnissen. 

Bei bekannten Verfahren zum Enthauten von insbesondere Geflugelkorpem werden die 
Gefliigelkoiper uber die Enthautewalzen gefiihrt. Die Walzen ergreifen die Haut und 
Ziehen sie vom Korper, wobei durch den festen Abstand und die starre Position der 
15 Walzen Beschadigungen des Tierkorpers und insbesondere des Filets vorkommen. Mit 
den bekannten Verfahren konnen auch nur Tierkorper mit sehr ahnlichen Geometrien 
bearbeitet werden, wobei der Angriffspunkt der Walzen am Tierkorper durch die vorbe- 
stimmte Position festgelegt ist. Dies fiihrt zu zeitaufwendigen und teuren Umriistarbei- 
ten bei der Bearbeitung von Tierkorpem unterschiedlicher Geometrien. 

20 . 

Der Erfmdung liegt damit die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung zu schaffen, die eine 
automatisierle Enthautung von Tierkorpem und/oder Tierkorperteilen mit exakter Posi- 
tionierung der Enthautewalzen ermoglicht, und zwar unabhangig von der Tierkorper- 
groBe. Des weiteren ist es Aufgabe der vorliegenden Erfmdung, ein Verfahren vorzu- 
25 schlagen, mit dem Tierkorper und/oder Tierkorperteile automatisch und unabhangig von 
der jeweiligen KorpergroBe enthautet werden konnen, ohne den Tierkorper und/oder das 
Tierkoiperteil zu beschadigen. 

Diese Aufgabe wird zusammen mit den Merkmalen des Oberhegriffs des Anspruchs 1 
30 erfmdungsgemaB dadurch gelost, daB die Aufnahme bzw. die Enthautewalzen einen 
zusatzlichen Freiheitsgrad aufweisen, derart, daB sie um eine Achse, die senkrecht zur 
Hohenverstellebene verlauft, schwenkbar sind. Dadurch ist gewahrleistet, daB die Ent- 
hautewalzen optimal am Tierkorper bzw. an Tierkorperteilen positionierbar sind, und 
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zwar auch an Stellen, die in Abhangigkeit des Tierkorpers z. B. im Hals- oder Bauchbe- 
reich liegen konnen. Dadurch, daB die Enthautewalzen in zwei Freiheitsgraden bewegt 
werden konnen, ist eine individuelle Anpassung an den jeweils zu bearbeitenden Tier- 
korper unabhangig von seiner GroBe moglich und ein automatisiertes Fertigen innerhalb 
einer Bearbeitungsmaschine leicht realisierbar, da die Tierkorper weiterhin auf einem 
Sanel geradlinig durch die Enthautevorrichtung transportiert werden, wahrend das Ent- 
hauten durch die die Kontur der Tierkorper „abfahrende" Enthautewalzen erfolgt. Ins- 
besondere die Schwenkbewegung ennoglicht ein Nachfiihren der Enthautewalzen, so 
dafl auch an Bereichen des Tierkorpers, die in Transportrichtung nachlaufend sind, mit 
den Enthautewalzen am Tierkorper und/oder Tierkorperteilen angegriffen werden kann. 

In einer bevorzugten Ausfiihrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung ist die Auf- 
nahme fedemd ausweichbar ausgebildet, derart, daB die Enthautewalzen selbsttatig auf 
unterschiedlich groBe Tierkorper und/oder Tierkorperteile einstellbar sind. Dadurch ist 
es auf iibeTTaschend einfache Weise moglich, eine optimale Enthauteposition und damit 
eine verbesserte Enthauteergebnis zu erzielen, da der Tierkorper und/oder Tierkorper- 
teile selbst die Bewegxing der Enthautewalzen steuem. Die fedemde Anordnung ge- 
wahrleistet weiterhin, daB Tierkorper unterschiedlicher GroBe nacheinander und ohne 
Umriistaufsvand verarbeitet werden koimen. 

Eine weitere bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung weist Enthautewalzen auf; die 
mit einem Steuermechanismus versehen sind, der ein Abheben, das sogenannte Absteu- 
em, der Enthautewalzen vom Gefliigelkorper ennoglicht, so daB eine Beriihrung von 
Enthautewalzen und Tierkorper nur an den Positionen vorkommt, an denen diese Beriih- 
rung auch gewoinscht ist. 

Vorteilhafterweise sind die Enthautewalzen nur einseitig, namlich fliegend in der Auf- 
nahme in einem Einlaufbereich der Tierkorper in die Enthautevorrichtung gelagert. Dies 
gewahrieistet ein leichtes Abfuhren der abgetrennten Haut in einem Auslaufbereich, da 
die freien Enden der Enthautewalzen ein problemloses Abstreifen ermoglichen. Ein 
weiterer Vorteil besteht darin, dafl die Enthautewalzen beispielsweise zu Wartungs- 
zwecken oder dergleichen leicht zuganglich sind. 
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10 



15 



20 



25 



Des weiteren wird die der Erfiiidung zugnmde liegende Aufgabe dutch ein Verfahren 
mit folgenden Verfahrensschritten gelost: 

- Transportieren der Tierkorper und/oder Tierkorperteile, wobei die Tierkorper 
und/oder Tierkorperteile zur Erfassung ihrer Position auf ein Auflaufelement 
auflaufen, 

- Ausrichten von Enthautewaizen durch Schwenken urn eine Achse (32) durch 
den Tierkorper selbst, entsprechend der erfaBten Position und der Grofie der 
Tierkorper und/oder Tierkorperteile, 

- Erfassen der Haut durch die Enthautewaizen mit nachfolgendem Absteuem 
der Enthautewaizen vom Tierkorper und/oder von Tierkorperteilen, 

- Abziehen der Haut durch Transportieren iiber die Enthautewaizen und 
gleichzeitiges gegenlaufiges Drehen der Enthautewaizen, 

- Auflaufen der Tierkorper und/oder Tierkorperteile bzw. Haut derselben auf 
eine Abdeckung, mittels der die Haut vollstandig abgerissen und von den 
Enthautewaizen abgestreift wird. 

Durch das erfindungsgemaCe Verfahren ist ein beschadigungsfreies, autonoatisiertes 
Enthauten von Tierkorpem gewahrleistet, da die Enthautewaizen lediglich zur Erfas- 
sung bzw. zum Angrijff an die Haut an den Tierkorper bewegt werden. Durch die Ab- 
steuerung unmittelbar nach dem Erfassen der Haut ist das unter der Haut sitzende 
Fleisch/Filets durch den Abstand zu den Enthautewaizen geschiitzt. 



Weitere bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfindung ergeben sich aus den Unteran- 
spruchen und der Beschreibung. Eine bevorzugte Ausfiihrungsfonn der Erfindung wird 
anhand der Zeichnung naher erlautert. Es zeigt 



Fig. 1 



eine schematische Darstellung der Vorrichtung zum Enthauten, 



Fig. 2 



eine detailliertere Darstellung der Vorrichtung gemaB Fig. 1, 



Fig. 3 



eine Vorderansicht der Vorrichtung gemaB Fig. 1 mit einer Anordnung 
der Enthautewaizen in drei moglichen Positioncn, 
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Fig. 4 eine Vorderansicht gemaB Fig. 3 mit Auflaufblech und Abdeckung, 

Fig. 5 einen Schnitt durch den Antriebsbereich der Enthautewalzen, 

Fig. 6 einen Ausschnitt im Bereich der Abdeckung, 

Fig. 7 eine Seitenansicht gemaJi Fig. 6, 

Fig. 8 eine Draufsicht auf die Enthautevorrichtung mit fixiertem Schwenk- 

flansch, 

Fig. 9 eine Draufsicht auf die Enthautevorrichtung mit schwenkbarem 

Schwenkflansch, und 

Fig. 10 eine Vorderansicht von Teilen der Enthautevorrichtung mit Mittehi zur 



Absteuerung. 

Das in Fig. 1 schematisch dargestellte Ausfiihrungsbeispiel zeigt eine Geflugelbearbei- 
tungsmaschine 15 mit einer Vonichtung 1 zum Enthauten von Geflugelkorpem 2. Der 
Gefliigelkorper 2 sitzt auf einem Klammersattel 3 und befindet sich im gezeigten Aus- 
fiihrungsbeispiel im Einzugsbereich von Enthautewalzen 4 und 5. Die Enthautewalzen 
4, 5 werden iiber einen Kettentrieb 6 in Verbindung mit einem Kettenrad 7 und dem 
Antriebsritzel 8 angetrieben, wobei das Kettenrad 7 und das Antiiebsritzel 8 liber eine 
Kette 14 miteinander verbunden sind und in Wirkverbindung stehen. Die Ubertragung 
der Antriebsleistung, namlich der Drehung an der Abtriebswelle eines Antriebs 19 auf 
die Enthautewalzen 4, 5, erfoigt uber ein Enthautewalzenantriebsritzel 20, das schrag 
unterhalb der Enthautewalze 5 angeordnet ist und mit dieser m Wirkverbindung steht 
bzw. sich mit diese im Eingriff befindet 

Die bereits beschriebenen Elemente der Vorrichtung 1 zum Enthauten der Geflugelkor- 
per sind iimerhalb eines Gehauses der Gefliigelbearbeitungsmaschine 15 angeordnet, 
wobei die Gefliigelbearbeitungsmaschine 15 zum Beispiel eine Filetiermaschine sein 
kann. Derartige Geflugelfiletiermaschinen verfiigen ublicherweise uber einen endlosen 
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Sattelforderer, wodurch eine kontinuierliche und automatisiene Verarbeitung der Tier- 
korper realisiert werden kann. 

Die Enthautewalzen 4 und 5 sind im Bereich einer Aufiiafame 18, die als lange Schwin- 
5 ge ausgebildet ist, gelagert. Iimerhalb der Aufeahme 18 sind die Enthautewalzen 4 und 
5 lediglich an einer Seite gelagert. Durch die fliegende Lagerung der Enthautewalzen 4 
und 5 bilden die der Lagerung gegeniiberliegenden Enden der Enthautewalzen 4 und 5 
quasi freie Enden. Die Aufeahme 18 ist hohenverstellbar ausgebildet. Die Hohenver- 
stellung erfolgt in einer Hohenverstellebene, die senkrecht zu der von den beiden Wal- 

10 zendrehachsen 3 1 und 32 aufgespannten Ebene liegt und durch den Vektor der geradli- 
nigen Bewegung, namlich der Transportrichtung bestimmt ist. Das Schwenken erfolgt 
urn eine Drehachse 32 des Antriebs 19, wobei die Drehachse 32 parallel zu den Wal- 
zendrehachsen 30, 3 1 angeordnet ist. Mit anderen Worten ist die Aufeahme 1 8 zu 
Zwecken der Hohenverstellung schwenkbar am Walzenantrieb 19 angeordnet, derart, 

15 daU die Aufeahme 1 8 und damit die Enthautewalzen 4 und 5 auf einer Kreisbogenbahn 
nach oben und unten, namlich im wesentlichen senkrecht zu der von den Waizendreh- 
achsen 30, 3 1 aufgespannten Ebene 5 bewegbar ist (siehe Fig. 1). 

In Fig. 2 ist erkennbar, dafi die Aufeahme 1 8 mittels einer Schwingenfeder 9 mit 
20 Schrauben 12 fest aber losbar am Gehause des Antriebs 19 befestigt ist. Die Schwingen- 
feder bzw. Zugfeder 9 ist in Wirkverbindung mit einer Schwingenfederjustierschraube | 
10 und einem hierzu kommunizierenden Schwingeiifederwiderlager 11. Die Federspan- 
nung gewahrleistet, daB die Aufeahme 18 in einem Zustand, in dem kein Tierkorper 2 
im Bereich der Enthautevonichtung ist, in einem oberen, sogenannten Ausgangszustand 
25 angeordnet ist. Die Aufeahme 1 8 wird durch den auf dem Klammersattel 3 angeordne- 
ten GeflugelkSiper 2 in einem Einzugsbereich der Enthautewalzen 4 und 5 nach unten 
ausgelenkt, und zwar entsprechend der Grofle des GeflugelkQrpers. Diese elastische 
Federung hat den Vorteil, daB ein in Sattellaufrichtung bewegter Gefliigelkorper 2 die 
gesamte Vorrichtung 1 zum Enthauten der Gefliigelkorper unter sich durchschiebt und 
30 die Enthautewalzen 4 und 5 zwangslaufig in eine geeignete Enthauteposition gefuhrt 
wird. Die Klammersattelplatte 13, an der der Klammersattel 3 befestigt ist und die ihrer- 
seits an einem endlos umlaufenden Kettenforderer befestigt ist, ist lediglich schematisch 
oberhalb des Klammersattels 3 in Fig. 2 angedeutet 
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Der Antrieb 19 der Enthautevorrichtung und damit die Aufeahme 18 ist drehbar bzw\ 
schwenkbar um eine Achse 22 am Gehause der Geflugelbearbeinmgsmaschiiie 15 ange- 
ordnet, derart, dafi die Drehachse 22 zuin Walzendrehpunkt der Enthautewalzen 4, 5 
wird. Dadurch ist ein zusatzlicher Freiheitsgrad der Enthautewalzen 4 und 5 geschaffen. 
5 Die Enthautewalzen 4 und 5 konnen in ihrer raumlichen Position derart veranden wer- 
den, daB sie bezogen auf ihre horizontale Schwerpunktachse Schwenkbewegungen voll- 
ziehen konnen. Diese Schwenkbewegungen konnen ublichenveise in einem Winkelbe- 
reich von 0° bis 45°, bezogen auf die horizontale Position, erfolgen. Eine derartige Ver- 
anderung der Lage veranden den Angriffsort der Enthautewalzen 4 und 5 am Tierkor- 
10 per, an dem die Haut des Tierkorpers erstmals in den Einzugsbereich der Enthautewal- 
zen 4 und 5 gelangt. Bei bestimmten Tierkorpem ist es von Vorteil, die Haut bereits im 
Halsbereich einzuziehen, wohingegen es bei anderen Tierkorpem eher vorteilhaft ist, 
die Haut zirni Beispiel im Bereich der Brust zu erfassen. 

15 Die Aufhahme 1 8 bzw. die Enthautewalzen 4 und 5 weisen an ihrer in Transportrich- 
tung der Geflugelkorper 2 stromaufwarts gelegenen Seite, namlich in einem Einlaufbe- 
reich, ein Auflaufelement 16 auf. Das als Auflaufblech ausgebildete Auflaufelement 16 
erleichtert das , JEinfadeb" der Geflugelkorper 2 in den Bereich der Enthautewalzen 4 
und 5 und erfaJJt gleichzeitig die Position des zu enthautenden Tierkorpers. Das Einfuh- 

20 ren bzw. Zufuhren der Geflugelkorper 2 in deri Bereich der Vonichtung 1 zum Enthau- 
ten der Tierkorper kann durch eine geneigt gegen die Transportrichtung angeordnete 
Stellung der Enthautewalzen 4 und 5 erleichtert werden (siehe Fig. 4). Mit dem Auflau- 
felement 16 ist die exakte Posidon des Tier- bzw. Geflugelkorpers erfafibar, da der 
Tierkorper selbst die Bewegung der Enthautewalzen 4 und 5 zum Erfassen der Haut 

25 steuert..Wahrend des Transports der Geflugelkorper 2 iiber die Enthautewalzen 4 und 5, 
die eine Schragverzahnung aufweisen, wird die Haut eingeklenomt imd durch eine (spa- 
ter beschriebene) Abdeckung 17 endgiiltig abgetrennt. Durch den Enthautevorgang wird 
die Haut perforiert, gequetscht und zerrisseiL 

30 Zur weiteren Verbesserung des Enthauteergebnisses durch beschadigungsfreies Losen 
der Haut vom Korper ist vorgesehen, dafl unmittelbar nach der Kontaktaufiiahme der 
Geflugelhaut am Auflaufelement 1 6 die Aufiiahme 1 8 mit den Enthautewalzen 4 und 5 
vom Geflugelkorper 2 weg bewegt wird, um eine Beschadigung des Filets zu vermei- 
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den. Diese Bewegung vertikai nach unten, also parallel zur HohenversteUebene, kam 
rum Beispiel durch ein zwangsweises Wegsteuern/Absteuem mittels einer Steuerkurve 
erfolgen. Dies^ im folgenden noch detaillierter beschriebene Steuerkurve wird aufgrund 
von morphologischen Daten im Zusammenhang mit einer bestimmten Gefliigelband- 
5 breite derart eingestellt, dafi der groBte Geflugelkorper die Stelle bestimmt, an der die 
Aufeahme 1 8 nach unten bewegt wird. Neben den mechanischen Mitteln zum Absteu- 
em der Enthautewalzen 4, 5 vom Tierkorper 2 sind auch programingesteuerte Altemati- 
ven einsetzbar. 

10 In einer weiteren (nicht dargestellten) Ausgestaltung ist vorgesehen, daB mittels MeB- 
elementen die Abmessungen der Geflugelkorper 2 ermittelt werden, um so im Zusam- 
menwirken mit der im Raum beweglichen Aufnahme 1 8 die Geflugelhaut an geeigneter 
Stelle zu erfassen und den Brustenthauter unmittelbar danach wieder vom Geflugelkor- 
per wegzubewegen. 

15 

Um zuverlassig zu gewahrleisten, daB die Haut von den Enthautewalzen 4 und 5 abge- 
fiihrt wird, ist in einem in Transportrichtung stromabwarts gelegenen Auslaufbereich 
der Enthautew^alzen 4 und , 5 die Abdeckung 17 angeordnet, die die abgeloste Haut von 
den Walzen 4 und 5 abstreift. Die einseitige Lagerung der Enthautewalzen 4 und 5 in 
20 der Aufhakme 1 8 erleichtert das Abfuhien der Haut und die Wartung und Pflege bzw. 
Demontage derselben. . ' 

Der Enthautevorgang von Gefliigelkorpem soil im folgenden naher beschrieben werden. 
Der Geflagelkorper 2 bewegt sich geradlinig, nSmlich dem Sattelfdrderer folgend, auf 
25 ein Enthautewalzenpaar 4, 5 zu. Das Walzenpaar 4, 5 befindet sich mittig unter dem 
Geflugelkorper 2. Durch das Auflaufelement 16 und die vorzugsweise gewahlte 

Schraglage der Walzen 4, 5 (siehe Fig. 3) konnen unterschiedlich groBe Geflugelkorper 

I. 

enthautet werden, weil durch eine durch das Auflaufblech 16 gebildete ,Jlampe" immer 
ein Kontakt- bzw. Angriffspunkt der Geflugeloberflache an den Enthautewalzen 4, 5 
30 erreicht wird. Ein groBer Tierkorper 2 lauft fruher auf die Walzen 4, 5 auf als ein kleiner 
Tierkorper. Das Ausweichen der Enthautewalzen 4, 5 gegen die Kraft der Feder 9 ge- 
wahrleistet, daB der Druck von den Enthautewalzen 4, 5 auf den Tierkorper 2 nicht zu 
hoch ist. Der Druck ist durch die Absteuerung der Walzen 4, 5 vom Tierkorper 2 wahl- 
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bar, und zwar bis bin zu einern vollstandigen Abheben der Walzen 4, 5 vom Tierkoiper 
2. Mit anderen Worten kann die durch den Tierkorper 2 selbst er^eugte Ausweichbewe- 
gung der Enthautewalzen 4, 5 nach unten durch eine Absteuenmg untersttitzt und sogar 
uberlagert warden, so dafl sich die Enthautewalzen 4, 5 vom Tierkorper 2 voUstandig 
abheben. Die Absteuenmg erfolgt urn den Dreh- bzw. Schwenkpunkt der Aufeahme 18, 
namlich urn die Achse 32. 

Urn eine Selbstreinigung der Walzen 4, 5 zu unterstiitzen und eine Beschadigung der 
Geflugeloberflache zu vermeiden, erfolgt die Absteuenmg vor der Beriihrung mit der 
Abdeckung 1 7, die im Bereich der freien Enden der Walzen 4, 5 angeordnet ist 



Neben der starren Schragstellung der Walzen 4, 5 ist es auch moglich, die Walzen 4, 5 
wahrend des Vorbeifuhrens des Geflugelkorpers zu schwenken, so dafl auch Oberfla- 
chenteile des gewolbten Geflugelkorpers 2 eneicht werden, die in Transportrichtung 
15 nachlaufend sind. Dieses auch als Nachflihren bezeichnete Enthauten paBt sich indivi- 
duell den jeweiligen Abmessungen der Geflugelkorper 2 an und fuhrt zu optimierten 
und beschadigungsfreien Enthauteergebnissen. 

Aus den Figuren 8 bis 10 gehen weitere Einzelheiten zu den Bewegungsablaufen und 
20 deren mechanischen Umsetzungen hervor. In Figur 8 ist die Vonichtung 1 gezeigt, wo- 
bei die gesamte Vorrichtung 1 mit einem Schwenkflansch 33 an der Bearbeitungsma- 
schine 15 angeordnet ist. Innerhalb des Schwenkflansches 33 ist die Antriebswelle 34 
zum Antrieb der Enthautewalzen 4, 5 angeordnet. Der Schwenkflansch 33 ist fest aber 
losbar mit Schrauben an der Bearbeitungsmaschine befestigt Im Ausfiihrungsbeispiel 
25 gemaB Fig. 8 ist der Flansch 33 fest aber einstellbar befestigt. Fiir die Einstellung des 
Flansches 33 weist dieser (nicht dargestellte) Langlocher auf, die bei gelosten Schrau- 
ben ein Schwenken der gesamte Vorrichtung 1 einschlieBlich eines Rahmens 35 urn die 
Achse 22 ermoglichen. Dadurch ist eine Winkelstellung der Enthautewalzen 4, 5, wie es 
in Fig. 4 dargestellt ist, erzielbar. In dieser Position ist der Schwenkflansch 33 dann 
30 fixiert. Am Rahmen 35 ist neben der Aufeahme 1 8 im Eiolaufbereich der Vorrichtung 1 
im Auslauft)ereich die Abdeckung 17 angeordnet Der Rahmen 35 ist zusammen mit der 
Aufeahme 1 8 um die Achse 32 schwenkbar, wodurch die Enthautewalzen 4, 5 hohen- 
verstellbar sind. 
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Die gleiche Ansicht-der Vonichning 1 gemaB Fig. 8 ist in Figui 9 gezeigt, wobei der 
Schwenkfiansch 33 dreh- bzw. schwenkbar an der Bearbeitungsmaschine 15 angeordnet 
ist, derart, daB wahrend der Bearbeitung der Tierkorper eine Schwenkbewegung der 
Enthautewalzen 4, 5 lun die Achse 22 moglich ist Zur Realisierung der Schwenkbewe- 
gung weist die Vorrichtung Mittel 36 auf, die im gezeigten Beispiel als mechanische 
Steuermittel ausgebildet sind. Die Mittel 36 werden iiber eine Steuerkurve betatigt, wo- " 
bei die Bewegung der Steuennittel 36 auf einen innerhalb des Schwenkflansches 33 
angeordneten Innenflansch 37 ubertragen wird. Der Innenflansch 37 selbst ist fest mit 
der gesamten Vorrichtung 1 verbunden, so daB die Schwenkbewegung, ausgelost durch 
das Mittel 36, unmittelbar auf den Rahmen 35 und damit auf die Enthautewalzen 4, 5 
ubertragen wird. 

Fig. 10 schlieBlich zeigt ein Mittel 38 zum Absteuem der Entautewalzen 4, 5 vom Tier- 
korper 2. Die mechanischen Mittel 38 smd oberhalb der Vorrichtung 1 angeordnet. Das 
Mittel 38 besteht iin wesentlichen.aus einer Welle 39, die an ihren beiden Enden uber 
Klemmhebel 40, 41 verfugt. Die Klemmhebel 40, 41 erstrecken sich parallel zu der von 
den Drehachsen 30, 3 1 aufgespannten Ebene. An den freien Enden der Klemmhebel 40, 
41 sind jeweils sich parallel zur Hohenverstellebene verlaufende Zugstangen 42, 43 mit 
Gelenkkopfen vorgesehen, die sich allerdings in entgegengesetzte Richtung erstrecken. 
Die Gewindestange 43 wird uber eine (nicht dargestellte) Steuerkurve nach oben bzw. 
nach unten parallel zur Hohenverstellebene bewegt-. Dies fuhrt mittels des KJemmhebels 
41 zu einer Dreh- bzw. Schwenkbewegung der Welle 39. Die Drehbewegung der Welle 
39 fuhrt wiederum zu einer translatorischen Bewegung des Klenunhebels 42, wodurch 
letztendlich das Absteuem erreicht wird. Neben den gezeigten mechanischen Steuer- 
mitteln sind auch andere Losungen, beispielsweise eine Programmsteuerung, einsetzbar. 
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1 . Vorrichrung zum Enthauien von reiativ dazu geradlinig bewegbaren Tierkorpem 
und/oder Tierkoipeneilen, vorzugsweise Gefliigel, umfassend mindestens zwei 
parallel zueinander angeordnete, sich im wesentlichen in der Bewegungsrichrung 
erstreckende und um entsprechend ausgerichtete Drehachsen (30, 31) gegenlau- 
fig zueinander umlaufende Enthautewalzen (4, 5), wenigstens einen Walzenan- 
trieb (1 9) fiir die Enthautewalzen (4, 5) sowie eine Aufeahme (1 8) zur Lagerung 
der Enthautewalzen (4, 5), wobei die Aufiaahme (18) in einer Bearbeitungsma- 
schine (15) in einer"Hohenverstellebene hohenverstellbar angeordnet ist, die 
senkrecht zu der von den beiden Walzendrehachsen aufgespannten Ebene liegr 
und durch den Vektor der geradlinigen Bewegung bestinunt ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Aufhahme (18) bzw. die Enthautewalzen (4, 5) einen 
zusatzlichen Freiheitsgrad aufweisen, derart, daB sie um eine Achse (22), die 
senkrecht zur Hohenverstellebene verlauft, schwenkbar sind. 

2. Vorrichrung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Aufeahme (18) 
an einem Schwenkflansch (33) angeordnet ist, der seinerseits fest aber einstell- 
bar an der Bearbeitungsmaschine (15) angeordnet ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwenkflansch 
(33) Langlocher aufweist, derart, daB er in einer Schwenkposition fixierbar ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet die Aufeahme (1 8) an 
einem Innenflansch (37) befestigt ist, der dreh- bzw. schwenkbar an der Bear- 
beitungsmaschine (15) angeordnet ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB der Innenflansch 
(37) iiber mechanische Steuermittel (36) verschwenkbar ist. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Aufeahme (1 8) 2:u ihrer Hohenverstellung schwenkbar am Walzen- 
antrieb (19) angeordnet ist. 
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Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Aufcahme (18) fedemd ausweichlich ausgebildet ist, derart, daB die 
Enthautewalzen (4, 5) selbsttatig auf unterschiedlich grofie Tierkorper (2) 
und/oder Tierkorperteile einstellbar sind. 

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Enthautewalzen (4, 5) um eine Achse (32) schwenkbar sind, die par- 
allel zu den Drehachsen (30, 3 1) der Enthautewalzen (4, 5) angeordnet ist. 

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Enthautewalzen (4, 5) fliegend in der Aufeahme (18) gelagert sind. 

Vonichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB in einem Einlaufbereich der Tierkorper (2) und/oder Tierkorperteile in 
die Enthautevorrichtung (1) ein Auflaufelement (16) angeordnet ist. 

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB in einem Auslaufbereich der Tierkorper (2) und/oder Tierkorperteile aus 
der Enthautevorrichtung (1) eine Abdeckung (17) angeordnet ist. 

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB sie Mittel (38) zur Absteuerung der Enthautewalzen (4, 5) vom Tierkor- 
per (2) und/oder von Tierkorperteilen aufweist. 

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Mittel (38) zur Absteuerung mechanisch ausgebildet sind. 

Verfahren zum Enthauten von Tierkorpem und/oder Tierkorperteilen, umfassend 
die folgenden Verfahrensschritte: 

- Transportieren der Tierkorper (2) und/oder Tierkorperteile, wobei die Tier- 
korper (2) und/oder Tierkorperteile zur Erfassung ihrer Position auf ein 
Auflaufelement (16) auflaufen, 
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- Ausrichten von Enthaurewalzen (4, 5) durch Schwenken um eine Achse (32) 
durch den Tierkorper (2) selbst, entsprechend der erfaBten Position und der 
Grofle der Tierkorper (2) und/oder Tierkorperteile, 

- Erfassen der Haul durch die Enihautewaken (4, 5) mit nachfolgendem Ab- 

5 steuem der Enthautewalzen (4, 5) vom Tierkorper (2) und/oder von Tierkor- 

perteilen, 

- Abziehen der Haut durch Transportieren uber die Enthautewalzen (4, 5) und 
gleichzeitiges gegenlaufiges Drehen der Enthautewalzen (4, 5), 

- Auflaufen der Tierkorper und/oder Tierkorperteile bzw. Haut derselben auf 
10 eine Abdeckung (1 7), mirtels der die Haut vollstandig abgerissen und von 

den Enthautewalzen (4, 5) abgestreift wird. 

15. Verfahren nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, daB die Enthautewalzen 
(4, 5) um eine Achse (22), die senkrecht zur Hohenverstellebene der Walzen (4, 

15 5) verlauft, schwenken, so daB sie an beliebiger Stelle am Tierkorper (2) 

und/oder Tierkorperteilen angreifen konnen. 

16. Verfahren nach Anspruch 14 oder 15, daduirch gekennzeichnet, daB die Enthau- 
tewalzen (4, 5) zur Vermeidung von Beschadigungen des Tierkorpers (2) 

20 und/oder Tierkoiperteils unmittelbar nach Erfassen der Haut vom Tierkorper (2) 

weg bewegt werden. 

17. Verfahren nach Anspruch 1 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Bewegung der 
Enthautewalzen (4, 5) iiber mechanische Steuermittel (38) erfolgt. 

25 



30 
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